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L' invention .concerne une nacelle comportant un mat, de 
suspension a un filin, portant des bras deployables a 
1 'horizontale pour 1' evacuation d'urgence de personnes . 

LS probleme §. 1 r origine de I 1 invention, mais qui ne 
doit pas limiter la portee de la presente demande, 
concemait une nacelle suspendue au* bout d'un cable sous un 
helicoptere pour permettre cl d.es personnes en danger de s'y 
refugier pour §tre rapidement evacuees, par exemple en cas 
d' inondations ou encore de troubles. La nacelle presente 
une forme globale de parapluie retourne qui doit rester 
reploye pendant son transport dans 1 'helicoptere, pour une 
raison de volume disponible, et pendant sa descente, pour 
eviter que le vent ne -ia deporte. Les branches sont 
maintenues rabattues contre le mat central par un mecanisme 
comprenant une bague curseur massive de deploiement des 
bras, accrochee au mat par un mecanisme a ressorts poussant 
radialement des calottes de billes dans une rarhure 
circulaire du mat . Lorsque le deroulement du cabled est 
arrete brusquement , la bague massive exerce une force 
axiale depassant le seuil des ressorts et ar rachant ; - done 
les billes hors de la rainure, si bien que la bague 
coulisse et commande le deploiement des bras. 

Un tel mecanisme fonctionne certes correctement . 
Toutefois, la presente invention ne prevoit pas la 
necessite d'une bague curseur de commande de deploiement 
des bras, c f est-a-dire que les bras peuvent n'etre que 
pivotants, sans .necessairement etre deployes par un 
mecanisme coulissant.' 

La presente invention vise done a proposer une autre 
solution de verrouillage amovible des bras en position 
reploySe . 

( 
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A cet effet, 1 1 invention concerne une nacelle 
d' evacuation de personnes, comprenant un mat central dont 
un trongon support porte des extremites de bras montes 
pivotants pour que des trongons libres opposes respectifs 
5 soient, en position reployee sensiblement axiale par 
rapport a un axe du mat, maintenus par un dispositif de 
verrouillage amovible, caracterisee par le fait que le 
dispositif de verrouillage comporte une couronne axialement 
mobile disposee a distance axiale du trongon support, pour 
10 maintenir radialement les bras sous emprise de 
verrouillage, la couronne etant maintenue en position de 
verrouillage par un effet d' hysteresis dans lequel la 
couronne ne peut etre entrainee, par detente d'un ressort 
arme dont une ext remit e occupe une position de contre-appui 
15 axialement fixe par rapport au mat, dans une course de 
recul hors de son emprise, qu'apres armement supplemental re 
du ressort par une force externe afin de liberer une butee 
mobile, d' inhibition de l 1 action du ressort, maintenue en 
equilibre precaire de butee anti-recul par la couronne. 
20 Ainsi, un appui manuel sur la couronne permet le 

deploiement des bras. La force de cet appui doit depasser 
un seuil, correspondant a la force du ressort a l'etat 
arme . 

Les termes « trongons libres » designent toute partie 
25 des bras autre que l'extremite de pivotement/" qui est 
axialement fixe, c'est-a-dire designent tout t ronton du 
reste des bras qui est apte au mouvement de deploiement et 
dont le blocage radial verrouille le bras en position 
reployee. En effet, comme explique plus loin, les bras 
30 peuvent etre liberes par un simple coulissement axial de la 
couronne hors de la plage axiale qu'ils occupent selon 
l'axe du mat, et alors ce sont leurs extremites libres qui 
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sont de preference sous emprise, ou bien liberes par un 
coulissement avec rotation de la couronne entrainant une 
liberation laterale, et non plus axiale, des bras par recul 
en rotation de pattes ou crocs de ve'rrouillage disposes en 
pourtour de la couronne. 

On notera, comme evoque ou explicite ci-dessous, que, 
du fait que le dispositif necessite deux contre-appuis 
axiaux, pour respectivement le ressort et la butee opposee, 
ces contre-appuis peuvent etre fournis par des reliefs 
lateraux du mat et/ou d'un ou plusieurs bras, puisque les 
bras' reployes constituent chacun 1 ' equivalent d'un mat de 
position axiale fixe par rapport au mat central. En 
d'autres termes, le ressort et/ou la butee peuvent prendre 
chacun, independamment 1 1 un de l 1 autre, un contre-appui 
axial sur un relief lateral du mat ou sur un relief lateral 
d'un bras quelconque. Ainsi, lorsque les deux contre-appuis 
s'exercent sur un m€me ou sur deux bras, le mat peut etre 
limite a son seul trongon d' articulation des bras, ces 
derniers cooperant exclusivement. entre eux pour se 
verrouiller en position reployee. 

En position f onctionnelle suspendue de la nacelle, les 
bras peuvent etre reployes vers le haut, pour pouvoir se 
deployer par gravite, ou reployes vers le bas, avec alors, 
de preference, des ressorts de rappel pour les faire 
remonter en position deployee et des moyens de verrouillage 
de chague bras en position deployee. Si c'est la position 
reployee vers le bas qui est prevue,' on notera que, comme 
expose ci-dessus, le mat ne comportera de preference que le 
trongon support en rotation des bras, afin de permettre de 
poser finalement au sol -les bras deployes . 

La couronne peut done etre montee coulissante, de 
fa?on ajustee ou non selon le mecanisme particulier de 
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realisation du dispositif, sur un trongon oppose du mat ou 
sur un trongon de l'un, particulier, des bras. Dans ce 
dernier cas, le ressort peut etre agence pour que son 
contre-appui s'exerce sur un relief lateral du bras 
5 particulier, bien qu'un contre-appui sur un autre bras ou 
sur le mat ne soit pas a exclure. 

De meme, la butee peut etre agencee pour prendre un 
contre-appui sur un relief lateral de 1 1 un des bras. 

Pour faciliter la liberation de la couronne, il est de 

10 preference prevu des moyens d'entrainement de la butee hors 
de sa position d'equilibre precaire, par exemple un ressort 
de rappel de la but£e hors de sa position d'equilibre 
precaire, ou encore un lien fixe a la couronne, c'est-a- 
dire tirant sur la butee et la desequilibrant lorsque la 

15 couronne s'ecarte de la butee sous l'effet de la force 
externe . 

En variante, les moyens d 1 entrainetnent de la butee 
peuvent comporter une rampe de la couronne, a extension 
partiellement radiale par rapport au mat, en prise avec une 

20 rampe opposee de la butee, pour repousser radialement la 
butee hors de sa position d'equilibre precaire, lorsque la 
couronne s'ecarte de la butee lors de 1 1 armement 
supplement a ire du ressort. 

La couronne comporte ainsi une sorte de rostre courbe 

25 en C, ou L ouvert en rampe, dont une extremite est en prise 
avec la butee, de meme forme mais retournee, pour ainsi 
repousser lateralement cette derniere lorsque la couronne 
s' en ecarte . 

La couronne peut comporter un relief axial de maintien 
30 en equilibre precaire de la butee, par exemple une nervure 
ou une rainure f ormant un 6paulement . 
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Pour eviter de la perdre et pour mieux controler son 
mouvement, la butee peut etre montee mobile sur le mat ou 
bien sur la couronne, en translation ou en pivotement . 

Dans ce dernier cas, la butee est de preference 
5 associee a un element de limitation de pivotement 
definissant la position d'equilibre precaire, Ce peut etre 
un element de limitation de rotation situe au niveau de 
1 1 articulation de la butee, ou bien un element cooperant 
avec son extremite libre et appartenant 1 a la couronne ou 

10 bien au mat . 

• Ce peut aussi etre une autre but<§e, c'est-a-dire que 
la butee presente alors une course ' coupant, dans la 
position d'equilibre" precaire, celle d'une autre butee 
constituant l 1 element de limitation de pivotement. 

15 Les deux butees "ou plus peuvent ainsi s'arc-bouter 

l'une sur 1 ' autre en ' f ormant un triangle ou faisceau. 
L' autre butee sert done k etayer la but£e d 'inhibition 
ressort, et elle sert event uellement aussi' de bute,e 
d' inhibition du ressort', les deux butees ayant alors par 

20 exemple la ' meme forme.. On notera toutdfois que les deux 
butees peuvent presenter, pour la couronne, deux points de 
butee respectifs distants, . c 1 est -a -dire differents de leur 
point de butee mutuelle. C'est par exemple le cas de butees 
en C articules par une extremite et venant en appui mutuel 

25 dos a dos . 

La butee peut etre montee elastiquement pivotante 
autour d'un axe sensiblement parallele a une direction de 
coulissement de la couronne pour etre rappelee, hors de la 
position d'equilibre precaire, dans un secteur angulaire 

30 lui off rant un passage axial libre. 

La but£e peut fonctionner en compression, c'est-a-dire 
etre disposee du cote de la course de ik couronne, a 
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1' oppose du trongon support des bras, ou bien etre disposee 
du cote du trongon support des bras pour travail ler a la 
traction, et elle comporte alors un croc de retenue 
presentant une surface interne de butee cooperant avec un 
relief de retenue de la couronne, par exemple une cavite a 
section en forme de croc, ouverte radialement ou a l f oppose 
du trongon support des bras. 

II n'est pas necessaire que la butee, une fois 
desequilibree, vienne occuper une position en dehors de la 
course de la couronne. En effet, la butee peut presenter 
une forme de came agencee pour, hors de la position 
d'equilibre precaire, etre chassee par la couronne hors de 
la course de recul de celle-ci. 

De preference, pour eviter des contraintes de 
vrillage, il est prevu une plural ite de butees 
equireparties autour du mat. 

Pour une ouverture automat ique des bras, la couronne 
peut presenter une masse determinee pour exercer 1 1 armement 

supplementaire du ressort en cas de depassement d'un seuil 

de deceleration. 

Une deceleration brusque du dispositif dans le sens 

axial voulu, par exemple par arret brusque du devidement 

d 1 un filin de suspension, arme temporairement encore plus 

le ressort pour ainsi liberer la butee opposee a son action 

et done permettre au ressort de faire reculer la couronne 

pour liberer les bras. 

Tout comme la butee, et independamment de la forme de 

realisation de celle-ci, le ressort peut travailler a la 

compression ou a la traction. 

Du fait qu'il s'agit de maintenir un nombre discret de 

bras, la couronne peut etre constitute par une bague, 
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servant au guidage en coulissement, portant des crocs ou 
pattes de maintien des trongons libres des bras respectifs. 

En pareil cas, le mat peut etre filete sur un trongon 
de course de recul de la couronne cooperant avec un 
5 taraudage de celle-ci, pour, dans la course de recul, 
decaler angulairement des secteurs d' emprise des pattes par 
rapport a des secteurs fixes occupes par les trongons 
libres des bras* 

On notera qu'alors la liberation des bras s'effectue 

10 lateraleraent a ceux-ci et non pas en bout comme dans le cas 
d'un- simple coulissement, c'est-a-dire que la -couronne ne 
doit pas n§cessairement coulisser au-deld. de 1 ' extremite 
libre des bras, car elle peut rester, en position de 
deverrouillage, axialement au niveau des bras. 

15 De preference, la couronne est agencee pour cooperer 

avec un me can is me de securite prevu pour la maintenir en 
position de verrouillage des bras. 

A cet effet, le mat peut presenter une section 
transversale non circulaire ajustee a une hampe de 

20 coulissement axial de la couronne pour indexer 
angulairement la couronne, le mat presentant, au niveau de 
la position de la couronne verrou'illant les bras, un 
trongon S section transversale non ajustee delimitant un 
passage lateral circonf erentiel accessible a la hampe par 

25 rotation de la couronne par un operateur et presentant deux 
epaulements axialement opposes de maintien de la couronne 
en position axiale de verrouillage des bras. 

Encore a cet effet,. en variante, la couronne 
appartient a une tete du mat comportant un curseur du 

30 mecanisme de securite, .mobile dans un plan radial du mat 
pour cooperer avec au moins un epaulement en regard de la 



I CI UCJJUl 



8 



couronne afin de bloquer axialement la couronne dans au 
moins un sens de coulissement . 

L' invention sera mieux comprise I'aide de la 

description suivante d'une forme de realisation d'une 
5 nacelle a dispositif de verrouillage amovible selon 
l 1 invention, en reference au dessin annexe, sur lequel : 

- la figure 1 est une vue laterale d'une nacelle de 
sauvetage en position reployee, comportant un 
dispositif de verrouillage, selon 1 ' invention, 

10 - la figure 2 est une vue laterale de la nacelle en 

position deployee, 

- la figure 3 est une vue de dessus de la nacelle, et 

- la figure 4 est une vue laterale agrandie du 
dispositif de verrouillage. 

15 La nacelle de sauvetage representee est destinee a 

evacuer rapidement des personnes en danger. Comme le 
montrent les figures 1 et 2, la nacelle est classiquement 
transportee reployee, selon la figure 1, dans un 
helicoptere et elle est larguee fixee a un filin par un 

20 anneau 3 solidaire d'une tete 2 d*un mat d'axe central 1, 
vertical en position f onctionnelle . La nacelle comporte une 
pluralite d' ici cinq bras 30 identiques, dont un seul, dans 
un but de clarte, est dessine sur les figures 1 et 2 , tous 
etant visibles sur la figure 3. Chaque bras 3 0 est articule 

25 par une extremite 31 & un talon 9 du mat 1 de fagon a 
pouvoir chacun pivoter dans un plan, axial au mat 1, et 
radial dans une direction specif ique, precisement ici dans 
des directions radiales equireparties , done ecartees de 72 
degres. Le talon 9 est une sorte de bague enfilee sur le 

30 mat 1 et axialement fixe dans cet exemple. 

Pour la facilite de I 1 expose, la nacelle est dessinee 
dans son orientation f onctionnelle , verticale. Les 
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explications sont bien evi detriment transposables pour une 
autre orientation . 

Chaque bras 30 peut ainsi se deployer sous 1'effet de la 
gravite, et eventuellement de ressorts, non dessines, 
situes par exemple au. niveau des articulations des 
extremites 31. 

La tete 2 est reliee a une . ext remit e de trongon libre 
32 du bras 3 0 par un hauban ( ext erne 33 et a un point 
intermediaire du bras 30 par un hauban interne 34, pour que 
le bras 3 0 s'etende parf aitement radialement a 
1 1 hoirizontale en position deployee . Le quart de cercle en 
pointilles oriente de la figure 2 illustre le trajet de 
deploiement d'un trongon libre 32. 

Comme le montre. la figure 3, un treillis resistant 5, 
de reception des personnes, est porte par les bras 30. 

La figure 4 represente plus en details la tete 2, 

comportant le dispositif de verrouillage des bras 30 v?wt le 

dispositif de verrouillage comporte une couronne 10, ici : en 

position de verrouillage des br&s 30, montee coulissante-: : en 

va et vient sur le mat 1 par solidarisation avec une bague 

ou hampe de guidage en coulissement 11 ajustee au diametre 

du mat 1. La couronne 10 est ici en forme de champignon,- 

avec la hampe de guidage 11 sous forme de trongon 

cylindrique monte coulissant sur une tige 8 prolongeant le 

mat 1 dans la tete 2, la hampe 11 se poursuivant par une 

coupelle renversee formee par une partie cent rale 12 

sensiblement en disque radial et un rebord ext erne 13 

retombant vers le talon 9 ♦ Le mat 1 et la tige 8 sont ici 

de section transversale circulaire, Toutefois, en variante, 

la hampe 11 peut ' comporter un ou plusieurs curseurs 

globalement en queue d'aronde introduits dans une ou 

f 
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plusieurs rainures longitudinales respect ives a bords 
resserres de la tige 8. 

Un volume 14, radialement interne au rebord 13, re?oit 
les trongons libres 32 des bras 30 en position reployee, 
5 avec toutefois une marge de jeu axial d' ici quelques 
millimetres par rapport a la face inf erieure du disque 12 . 
Le rebord 13 presente ainsi radialement une emprise sur une 
certaine longueur axiale pour verrouiller les bras 30 en 
position reployee tant que son bord libre est situe a un 

10 niveau inferieur au sommet des extremites des trongons 
libres 32 des bras 30. 

La couronne 10 est rappel^e vers le haut, done a 
1' oppose du talon 9 et des bras 30, par un ressort . de 
rappel 20, ici helicoldal et enroule de fagon axee sur la 

15 tige 8. Le ressort de rappel 20, travaillant ici par 
detente a partir d'un etat arme comprime, prend appui sur 
une bague inf erieure 4, axialement fixe, de la tete 2 pour 
repousser la couronne 10 vers le haut par appui sur un 
epaulement radial de la hampe de guidage en coulissement 11 

20 tourne vers le bas . 

Une partie haute de la tete 2, au-dessus de la 
couronne 10, comporte un montage globalement en forme de 
bague, de position axiale fixe opposee a la bague 4. A 
partir de sa position de verrouillage representee, la 

25 couronne 10 peut, comme indique, coulisser axialement dans 
les deux sens entre les bagues 4 et 5, grace respect ivement 
au jeu vis-S-vis des extremites des trongons libres 32 des 
bras 3 0 et a un jeu de course de recul vers le haut, 
correspondant au moins a la longueur axiale du trongon 

30 d'extremite emprisonne 32 des bras 30. 

Toutefois, une butee amovible 21, coincee dans une 
position d'equilibre precaire entre la bague superieure 5 
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et la couronne 10 , empeche la remontee de celle-ci sous 
1'effet du ressort 20. La butee 21 est ici une sorte de 
doigt monte pivotant sous la bague 5 pour occuper une 
position d' extension axiale situee dans le volume de course 
5 de recul ascendant de la couronne 10 , pour ainsi faire 
fonction d'entretoise d' inhibition • de 1' action du ressort 
20. Dans cet exemple, un ressort de rappel 22, ici de forme 
filaire, tend a ramener la butee 21 dans une position au 
moins inclinee sur 1'axe du m&t 1, pour que le disque 

10 central 12 la repousse totalement en rotation vers le haut 
sous 1'effet du ressort central 20. 

La butee 21 joue alors une fonction de came repoussee 
en rotation par le disque radial 12 en glissant sur celui- 
ci, ici radialement vers l'exterieur, du fait que la butee 

15 21 y bute alors en oblique. De preference toutefois, comme 
ici, le ressort filaire 2 2 ramene par lui-meme la butee 21 
dans une position desarmee sensiblement radiale hors du 
volume, de course de recul vers le haut de la cburonng 10, 
necessaire pour liberer les bras 30. 

20 La butee 21 est ici maintenue en position 

f onctionnelle axiale d'equilibre precaire par un epaulement 
15, tourne vers 1 ' axe du mat 1 et ' de hauteur axiale 
limit^e, limitant dans cet exemple une cavite centrale de 
la face superieure du disque 12 . 

25 En variante, la butee 21 pourrait occuper une position 

precaire oblique, en appui sur le bord de la tige 8, c'est- 
a-dire atteinte par un trajet circulaire d'armement dans un 
plan radial de la tige- 8, depuis ia position desarmee 
sensiblement radiale, trajet d'armement dans lequel le 

30 deplacement de 1 1 ext re mite ; litre de la butee 21 presente 
une composante de rapprochement axial vers la couronne 10, 
puis une composante opposee, d' eloigneme'nt axial en 
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remontee apres passage dans la position basse d' extension 
purement axiale de la figure 4 . De ce fait, le disque 12 
peut alors etre parfaitement plan, c'est-&-dire exempt de 
l'epaulement 15, puisque la liberation de la butee 21 
5 necessite, dans cette variante, un recul vers le bas de la 
couronne 10, alors que le ressort principal 2 0 s'y oppose 
en presentant une force, de rappel vers le haut, superieure 
a la composante axiale descendante de la force exercee par 
le ressort 22 de rappel de la butee 21. 

10 Le f onctionnement du dispositif va maintenant etre 

explique plus en details. 

Pour deverrouiller les bras 30, la couronne 10 doit 
d'abord etre enfoncee vers ceux-ci pour liberer 1'extremite 
libre de la butee 21, afin qu'elle soit a distance axiale 

15 du haut de 1 1 epaulement 15, c'est-a-dire hors de la cavite 
correspondante . Le ressort filaire 22 peut alors ramener la 
butee 21 en position rabattue, sensiblement radiale, hors 
de la course de recul ascendant voulue pour la couronne 10 . 
L' inhibition de 1 1 action du ressort principal central 20 

20 " etant ainsi supprimee, celui-ci repousse vers le haut la 
couronne 10, ce qui permet aux bras 3 0 de se deployer par 
gravite ou & 1 ' aide de ressorts. 

L' enfoncement en coulissement axial de la couronne 10 
s'effectue manuellement ou par un effet d'inertie, en 

25 prevoyant que la couronne 10 ait une masse suffisante pour 
ecraser temporairement , c'est-a-dire armer un peu plus, le 
ressort principal 20, en cas de deceleration axiale sous 
1' effet d'un arret brusque de la descente du filin de 
suspension. 

30 En variante, 1'effacement de la butee (21) peut 

s'effectuer par rotation autour d'un axe sensiblement 
parallele a celui du mat 1, pour que le ressort associe 22 
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la rappelle dans un secteur angulaire de repos 
correspondant a une echancrure ou un passage menage 
axialement dans le disque 12. La butee (21) peut ainsi par 
exemple etre un doigt elastique fiche lateralement dans la 
tige 8, 1' extremite libre etant inclinee vers le disque 12. 
Pour la mettre en position d'equilibre precaire, la butee 
(21) est alors repoussee angulairement par un operateur 
pour placer axialement son extremite libre, pivotant dans 
un plan sensiblement purement radial du mat 1, en regard 
d'une cavite du disque 12, alors recule centre 1' action • du 
ressort 20, la cavite presentant un epaulement semblable a 
1' epaulement 15 mais a* extension radiale. Le relachement de 
la couronne 10 par 1' operateur provoque I'emprisonnement 
lateral de l f extremite libre de la butee (21) dans la 
cavite axialement en regard, et done le maintien en .butee 
en position d' inhibition de l 1 action du ressort 2Q. Un 
appui axial descendant sur la couronne 10 libere la butee 
(21) qui revient elastiquement dans son secteur angulaire 
de repos, pour lequel la butee (21) dispose d'un passage 
20 axial totalement libre a travers la couronne 10. 

De fa?on duale, la butee , (21) peut etre montee 
pivotant e sur la couronne 10 pour former une bequille 
butant en equilibre precaire au fond d'une cavite de la 
tete 2, cavite par exemple directement taillee lateralement 
dans la tige 8. Lorsqu'elle sort de cette cavite interne a 
la section de la tige 8', 1' extremite libre de la butee (21) 
peut alors glisser axialement contre ou & distance de la 
surface laterale de la tige 8, le passage ci-dessus etant 
alors constitue par le volume externe a la tige 8. 

II peut en outre §tre prevu un mecanisme de securite 
pour empecher un deverrouillage inopine. Le mecanisme de 
securite vise a bloquer la translation axiale de la 
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couronne 10, ce qui peut etre effectue par un blocage de 
toute translation vers le haut, ou par un meme blocage vers 
le has pour empecher la liberation de la butee 21, ou, 
mieux, par un blocage axial total, done sans, 
5 respectivement , risque de liberation non detectee de la 
butee 21 ou risque de defaillance en stockage du mecanisme 
de butee 21. 

Le mecanisme de securite peut consister en un doigt 
rigide prevu pour venir s'inserer entre deux epaulements 

10 axialement en regard le bloquant en translation axiale. Le 
doigt et les deux epaulements sont solidaires d'un element 
support respectif quelconque. du groupe de supports 
constitue par le mat 1 / tige 8 et de la couronne 10. Le 
doigt ou les deux epaulements est/sont monte(s) mobile (s) 

15 en translation ou de preference en rotation dans un plan 
sensiblement radial a l'axe du m&t 1 pour venir en prise 
mutuelle de position de verrouillage de securite de la 
couronne 10 et pour se degager mutuellement afin de liberer 
axialement la couronne 10 . 

20 Ainsi, par exemple, la surface radiale de l'extremite 

inferieure de la hampe de coulissement 11 peut porter un 
tel doigt rotatif venant se loger dans une cavite de la 
tige 8 formant les deux epaulements ci-dessus. De fagon 
duale, la tige 8 peut comporter un doigt deployable venant 

25 se loger dans une fente de la hampe de coulissement 11. 

II peut encore etre prevu que le mat 1, plus 
precisement la tige 8, soit de forme autre que parfaitement 
circulaire, afin que la hampe de coulissement 11 ne puisse 
coulisser que lorsque la couronne 10 occupe une position 

30 angulaire particuliere par rapport a la tige 8. 

En pareil cas, la tige 8 et le passage interne 
correspondant de la hampe de coulissement 11 etant par 
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exemple de section transversale ovale, la tige 8 peut 
presenter, au niveau de la position de repos de la couronne 

10 sur la figure 4, une section circulaire permettant une 
rotation de la couronne 10. La hampe de coulissement 11 se 
trouve ainsi bloquee axialement en cas de rotation de la 
couronne 10 hors de sa position- angulaire indexee. Le 
maintien de la couronne 10 en position de securite, decalee 
angulairement , peut etre assure par une goupille amovible, 
par frottement; ou encore par cooperation elastique de deux 
reliefs opposes, par exemple une bille dont une calotte est 
plaquee par un ressort dans une cavite opposee . 

En variante, la tete 2 comporte un curseur a extension 
selon un secteur circonf erentiel , rotatif selon l'axe de la 
tige 8, agence pour venir se loger dans une rainure 
circonf erentielle de la couronne 10, et ainsi la 
verrouiller en position axiale de repos. La couronne 10 est 
en pareil cas montee bloquee en rotation par' rapport, a la 
tige 8, c'est-a-dire angulairement indexee par' adaptation 
de forme . 

D'une fagon generale, on notera que 1' expose technique 
de la presente demahde n'est pas limite au probleme a 
l ! origine de 1 1 invention, . une nacelle, mais s 1 applique a 
tout mecanisme du type d'un parapluie, quelle que soit 

1 1 application visee. 
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Revendications 

1. Nacelle d' evacuation de personnes, comprenant un 
mat central (1, 8) dont un trongon support (9) porte des 
extremites (31) de bras (30) montes pivotants pour que des 
trongons libres opposes respectifs (32) soient, en position 
reployee sensiblement axiale par rapport a un axe du mat 
(1, 8), maintenus' par un dispositif de verrouillage 
amovible, caracterisee par le fait que le dispositif de 
verrouillage comporte une couronne (10) axialement mobile 
disposee a distance axiale du trongon support (9) , pour 
maintenir radialement les bras (3 0) sous emprise de 
verrouillage, la couronne (10) etant maintenue en position 
de verrouillage par un effet d' hysteresis dans lequel la 
couronne (10) ne peut etre entrainee, par detente d'un 
ressort (2 0) arme dont une extremite occupe une position de 
contre-appui axialement fixe par rapport au mat (1, 8) , 
dans une course de recul hors de son emprise, qu'apres 
armement supplementaire du ressort (2 0) par une force 
externe afin de liberer une butee mobile (21), d' inhibition 
de 1' action du ressort (20), maintenue en equilibre 
precaire de butee anti-recul par la couronne (10) . 

2. Nacelle selon la revendication 1, dans laquelle la 
couronne (10) est montee coulissante sur un trongon oppose 
(2) du mat (1, 8) . 

3. Nacelle selon la revendication 1, dans laquelle la 
couronne (10) est montee coulissante sur un trongon de 
l'un, particulier, des bras (30). 

4. Nacelle selon la revendication 3, dans laquelle le 
ressort (20) est agence pour que son contre-appui s'exerce 
sur un relief lateral du bras particulier. 



5. Nacelle selon I'une des revendications 1 a 4, dans 
laquelle la butee (21) est agencee pour prendre un contre- 
appui sur un relief lateral de I'un des bras (30) . 

6-. Nacelle selon la revendications 1 a 5, dans 
5 laquelle il est prevu des moyens (22) d 1 entrainement de la 
butee (20) hors de sa position d'equilibre precaire. 

7. Nacelle selon la revendication 6, dans laquelle les 
moyens d 1 entrainement de la butee (21) comportent un 
res sort de rappel (22) . 
10 8. Nacelle selon la revendication 6, dans laquelle les 

moyens d ' entrainement de la butee (21) comportent un lien 
fixe a la couronne (10) 

9. Nacelle selon la revendication 6, dans laquelle les 
moyens d' entrainement de la butee (21) comportent une rampe 

15 de la couronne (10) , a extension partiellement radiale par 
rapport au mat (1, 8) ,. en prise avec une rampe opposee de 
la butee (21) , pour repousser radialement la butee (21) 
hors de sa position d'equilibre precaire, lorsque la 
couronne (10) s'ecarte de la butee (21) lors de 1 1 armement 

20 supplementaire du ressort (20) . * 

10. Nacelle selon I'une des revendications 1 a 9, dans 
laquelle la couronne (10) comporte un relief axial (15) de 
maintien en equilibre precaire de la butee (21) . 

11. Nacelle selon 1 1 une des revendications 1 a 10, 
25 dans laquelle la butee (21) est montee mobile sur le mat 

(1, 8) . 

12. Nacelle selon I'une des revendications la 10, 
dans laquelle la butee' (21) est montee mobile sur la 
couronne (10) . 

30 13. Nacelle selon. I'une des revendications 1 a 12, 

dans laquelle la butee (21) est montee pivotante. 
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14. Nacelle selon la revendication 13, dans laquelle 
la butee (21) est montee elastiquement pivotante autour 
d'un axe sensiblement parallele a une direction de 
coulissement de la couronne (10) pour etre rappelee, hors 
de la position d'equilibre precaire, dans un secteur 
angulaire lui off rant un passage axial libre. 

15. Nacelle selon l'une des revendications 13 et 14, 
dans laquelle la butee (21) est associee a un element de 
limitation de pivotement definissant la position 
d'equilibre precaire. 

16. Nacelle selon la revendication 15, dans laquelle 
la butee (21) present e une course coupant, dans la position 
d'equilibre precaire, celle d ! une autre butee constituant 
1 1 element de limitation de pivotement. 

17. Nacelle selon l'une des revendications 1 a 16, 
dans laquelle la butee (21) comport e un croc presentant une 
surface interne de butee cooperant avec un relief de 
retenue de la couronne (10) . 

18. Nacelle selon l'une des revendications la 17, 
dans laquelle la butee (21) presente une forme de came 
agencee pour, hors de la position d'equilibre precaire, 
etre chassee par la couronne (10) hors de la course de 
recul de celle-ci. 

19. Nacelle selon l'une des revendications 1 a 18, 
dans laquelle la couronne (10) presente une masse 
determinee pour exercer 1 1 armement supplemental re du 
ressort (20) en cas de depassement d'un seuil de 
deceleration . 

20. Nacelle selon l'une des revendications 1 a 19, 
dans laquelle la couronne (10) est constitute par une bague 
(11) portant des pattes de maintien des trongons libres 
(32) des bras respectifs. 
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21. Nacelle selon la revendication 20, dans laquelle 
le mat (1, 8) est filete sur un trongon de course de recul 
de la couronne (10) cooperant avec un taraudage de celle- 
ci, pour, dans la course de recul, decaler angulairement 

5 des secteurs d' emprise des pattes par rapport a des 
secteurs fixes occupes par les trongons libres (32) des 
bras (30) . 

22. Nacelle selon l'une des revendications 1 a 21, 
dans laquelle la couronne (10) est agencee pour cooperer 

10 avec un mecanisme de securite prevu pour la maintenir en 
position de verrouillage des bras (30) . 

23. Nacelle selon la revendication 22, dans laquelle 
. le mat (1, 8) presente une section transversale non 

circulaire ajustee a une hampe (11) de coulissement axial 
15 de la couronne (10) pour indexer angulairement la couronne 
(10) , le mat (1, 8) presentant, au niveau de la position de 
la couronne (10) verrouillant les bras (3 0) , un trongon a 
section transversale non ajustee delimitant un passage 
lateral circonf erentiel accessible a la hampe (11> par 
20 rotation de la couronne (10) par un operateur et presentant 
deux epaulements axialement opposes de maintien de la 
couronne (10) en position axiale de verrouillage des bras 
(30) . 

24. Nacelle selon la revendication 22, dans laquelle 
25 la couronne (10) appartient a une tete (2) du mat (1, 8) 

comportant un curseur du mecanisme de securite, mobile dans 
un plan radial du mat (1, 8) pour cooperer avec au moins un 
epaiulement en regard de ,;la . couronne (10) afin de bloquer 
axialement la couronne (10) dans au moins un sens de 
30 coulissement. 
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FIGURE 3 




FIGURE 4 
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